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MATURITNI TEMATA Z PROFILOVYCH ZKOUSEK 2025/2026
TRIDA 4A — STROJIRENSTVi - AUTOMATIZACE A ROBOTIKA

ANGLICKY JAZYK

1. My Family. My friend. Family events.

2. My House or Flat. The Place | live in.

3. Science and Technologies.

4. Seasons of the Year. Weather.

5. Nature. Environment.

6. Food and Meals. At the Restaurant.

7. Health. At the Doctor s.

8. Education. Schools.

9. Culture and Entertainment.

10. Holidays and Festivals.

11. My Future Plans. Jobs and Professions.
12. Shops and Shopping.

13. Sport and Games. Freetime Activities.
14. Mass Media.

15. The Czech Republic. Prague.

16. The United Kingdom. London.

17. The USA. New York. Washington and other big cities.
18.Canada. Ottawa.

19. Australia and New Zealand.

20. Travelling.
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STROJIRENSTVI

1. Zakladni vlastnosti materidlu a jejich zkouseni.
2. Technické slitiny Zeleza.

3. Rozpad austenitu (IRA, ARA), tepelné a chemicko-tepelné zpracovani kova.
4. Nastrojové materialy, rozdéleni a pouziti oceli.
5. Plasty a jejich zpracovani.

6. Svarovani.

7. Soustruzeni.

8. Vrtani a vyvrtavani.

9. Frézovani.

10. Dokoncovaci operace.

11. Vyroba zavitl a ozubeni.

12. Fyzikalni technologie obrabéni.

13. Kontrola a méreni tvrdosti materialQ

14. Tvareni za studena.

15. Povrchové Upravy.

16. Spojovaci soucasti a spoje.

17. Pruziny.

18. Loziska.

19. Hridele, hfidelové spojky a hridelové tésnéni.
20. Potrubi a armatury.

21. Tfeci, femenové a fetézové prevody.

22. Pfevody ozubenymi koly.

23. Kinematické mechanismy.

24. Tekutinové mechanismy.

25. Dopravni a zdvihaci stroje.

26. Pistové stroje.

27. Lopatkové stroje.

28. Energetické stroje a zafizeni.

29. Netradicni zdroje energie.

30. Technicka uprava prostiedi.



Vyssi odborna skola a Stfedni priimyslova skola,
Rychnov nad Knéznou, U Stadionu 1166

VoS SPS

RYCHNOV NAD KNEZNOU U Stadionu 1166, 516 01 Rychnov nad KnéZnou, e-mail: skola@vosrk.cz; tel: 494 539 211; fax: 494 539 233

AUTOMATIZACE A ROBOTIKA

1. Zdroje elektrické energie.

N

. Pasivni elektronické prvky R, L, C (parametry, funkce, pouziti).

. Polovodicové prvky — dioda, tranzistor.

. Fotoelektrické prvky (fotorezistor, fotodioda, fototrazistor, optoclen, LED).
. Zpracovani informace. Signaly, jejich rozdéleni. Uprava signald, filtrace.

. Pfenos dat, druhy prenosut, parametry.

. Cislicové zpracovani signal(i. Prevodniky A/C a C/A, jejich typy a parametry.

. Elektrické pohony. Stejnosmérné elektromotory, zpUsoby jejich fizeni.
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. Elektrické pohony. Stfidavé a krokové elektromotory, zpUlsoby jejich Fizeni.

10. Servo pohony.

11. Popis chovani objektt z hlediska Fizeni. Charakteristiky.

12. Regulace, zakladni pojmy, rozdéleni. Kritéria kvality regulace.

13. Regulatory, jejich rozdéleni a vlastnosti. Jejich poufziti a sefizovani.

14. Logické obvody, jejich rozdéleni. ZpUsoby feseni.

15. Programovatelné automaty, funkce a jejich programovani.

16. Prostfedky pro realizaci logickych obvodi. ZplUsoby névrhu logickych obvodu.

17. Snimace kinematickych veli¢in.

18. Snimace tepelnych velicin.

19. Snimace silovych velicin.

20. Snimace pratoku.

21. Rozdéleni a vyvoj robotl. Zakladni schéma robota, jeho ¢asti. Kinematika prlmyslovych robotd.
22. Zpusoby fizeni primyslovych robot(l. Pohony roboti a jejich fizeni. Programovani primyslovych robota.
23. Koncepce mobilnich robotd. Pfima a neptfima uloha kinematiky.

24. Lokalizace mobilnich robotl. Dead reckoning, odometrie, inercidlni navigace, triangulace, trilaterace,
GPS.

25. Senzory pro robotiku. Senzory pro fizeni pohoni. Senzory pro interakci s okolim, taktilni a proximitni
snimace.



